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CARLOS FRANCISCO Brito Loeza
Calle 45 No.311 por 34 y 36

San Ramén Norte, C.P. 97117
Mérida, Yucatan.

(999) 942 31 40 al 49 Ext. 1095
(999) 1638988
carlos.brito@correo.uady.mx, cbinetidg@gmail.com

21 de Julio de 2010

Doctorado en Matematicas

Universidad de Liverpool, Inglaterra.

Algoritmos Numeéricos para la Rapida Solucion de Equaciones Dif-
ferenciales Parciales de Alto Orden con Aplicacién en Restau-
racion de Imagenes Digitales.

09 de Mayo de 2006

Maestria en Ciencias Matematicas
Universidad Auténoma de Yucatan.
Estudio de la Singularidad en la Cinematica Diferencial Inversa

09 de Marzo de 1998

Ingeniero en Electronica

Instituto Tecnol6gico de Mérida.

Disefio de un sistema de proteccién a base de microcontroladores
para transmisores de television.

Métodos Numéricos, Ecuaciones Diferenciales, Computacion
Cientifica, Andlisis Numérico, Control Digital, Sistemas Embe-
bidos, Circuitos Electronicos |, Temas Selectos de Aprendizaje
Automatico y Vision Computacional, Procesamiento de Imagenes,
Control 1 'y I, Optimizacién Numérica, Procesamiento de Senales,
Métodos iterativos para problemas no lineales, Sistemas de Co-
municacion, Robética |, Seminarios de Tesis.
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> Maestria en Computacion,
2022.

> Licenciatura en
Matematicas, 2020.

> Maestria en Computacién,
2020.

> Maestria en Computacion,
2019.
> Maestria en Computacion,
2019.
> Maestria en Computacién,

2019.

> Ciencias de la Computacion,
2018.

> Ingenieria en Computacion,
2018.

> Maestria en Computacién,
2016.

> Maestria en Matematicas,
2016.

> Maestria en Computacion,
2016.

> Ingenieria en Computacion,
2015.

> Maestria en Matematicas,
2014.

> Maestria en Computacion,
2014.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Redes residuales basadas en métodos numéricos para ecua-
ciones diferenciales y su desempefio en la clasificacion de
polen L.M. Jorge Eduardo Ballote Rosado

Métodos de ajuste paramétrico e hiperparamétrico de redes
neuronales con algoritmos biolégicamente inspirados Br. Fer-
nando Aguilar Canto

Estimacion de pose de robots moviles mediante mediciones
de sensores inerciales y una camara externa L.I.C. Rubén Ig-
nacio Couoh Ku

Andlisis y procesamiento de imagenes ecocardiograficas en
modelo murino L.I.C. Rafael Viana Camara.

Desarrollo de un Sistema de Vision Computacional para el
Vuelo Auténomo de un Vehiculo Aéreo no Tripulado I.E.
Manuel Poot Chin.

Proceso de Ensamblado y Desarrollo de un Entorno de Simu-
lacion de un Dron |.E. Carlos Acosta Montalvo.

A Brief Presentation on the Calculus of Variations with Appli-
cations to Supervised Learning Br. Carlos Brito Pacheco.

Segmentacion automatica de células procesadas por electro-
foresis unicelular en gel (ensayo cometa) Br. Javier Luna
Gonzalez.

Disefio de un sistema embebido para el reconocimiento au-
tomatico de actividades fisicas usando aprendizaje super-
visado. L.I.C. Geenkel Coss Lara.

Métodos de Conjuntos de Nivel para la Evolucion Interactiva
de Superficies Implicitas dentro de Sistemas Virtuales Hapti-
cos. L.M. Josué Tadeo Moreno Vazquez.

Algoritmo de deteccion de objetos basado en la forma con
aplicacion en sistemas de vigilancia. L.M. Erberth Jesus
Castillo Ceh.

Clasificacion en tiempo real de imagenes hiperespectrales de
percepcion remota usando multiples GPUs y un CPU multinu-
cleo. Br. Felipe de Jesus Solis Lugo.

Algoritmos para disenar plantillas de convolucién caracteris-
ticas tipo Haar. L.M. César Ilvan Cébos May.

Algoritmos de Segmentacion de Trypanosoma Cruzi en ima-
genes de muestras sanguineas. L.I.C. Roger Soberanis Mukul.
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> Maestria en Computacion,
2013.

> Maestria en Computacién,
2018.

> Maestria en Matematicas,
2013.

> Ingenieria en Computacion,
2012.

> Licenciatura en
Matematicas, 2011.

ARTICULOS DE
INVESTIGACION

> MBEC, 2022.
Articulo Indexado.

> [JCM, 2022.
Articulo Indexado.

> JRTIM, 2021.
Articulo Indexado.

> JACT, 2020.
Articulo Indexado.

> JACT, 2020.
Articulo Indexado.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Método Actor-Critico para aprendizaje por refuerzo en espa-
cios de estados y una accion con parametros continuos. L.M.
Francisco Coral Sabido.

Analisis, construccion y evaluacion de un robot Delta. L.I.M.
David Morales Aldana.

Modelos de contornos activos para la segmentacion de
parasitos en imagenes de muestras sanguineas. L.M. Juan
Antonio Rios Briceno.

Deteccion de Trypanosoma Cruzi en imagenes obtenidas a
partir de muestras sanguineas. Br. Roger Soberanis Mukul.

Paralelizacion del método de los contornos activos. Br. Juan
Antonio Rios Bricenio.

Ojeda-Pat, A., Martin-Gonzalez, A., Brito-Loeza, C., Ruiz-Pina,
H., and Ruz-Suarez, D.

Effective residual convolutional neural network for Chagas
disease parasite segmentation.

Medical & Biological Engineering & Computing, 60(4), 1099-1110.

F Fairag, K Chen, C Brito-Loeza, S Ahmad.

A two-level method for image denoising and image
deblurring models using mean curvature regularization.
International Journal of Computer Mathematics, 99 (4), 693-713,
2022.

Hernandez-Lopez, F. J., Legarda-Séenz, R., and Brito-Loeza, C.
Parallel algorithm for fringe pattern demodulation.
Journal of Real-Time Image Processing, 18(6), 2441-2451, 2021.

Ricardo Legarda-Saenz, Carlos Brito-Loeza.

Augmented Lagrangian method for a TV-based model for
demodulating phase discontinuities.

Journal of Algorithms and Computational Technology, 14, January
2020, doi:1748302620941413.

Carlos Brito-Pacheco, Carlos Brito-Loeza, Anabel
Martin-Gonzalez.

A regularized logistic regression based model for supervised
learning.

Journal of Algorithms and Computational Technology, 14, October
2020, doi:1748302620971535.
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> NMPDE, 2020.
Articulo Indexado.

> CCP, 2018.
Articulo Indexado.

> |JCM, 2018.
Articulo Indexado.

> IRA-UADY, 2018.
Articulo Indexado.

> CCIS, 2018.
Editor Revista Indexada.

> CiCP, 2018.
Articulo Indexado.

> ITCS, 2017.
Articulo Indexado.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Carlos Brito-Loeza, Ricardo Legarda-Saenz, Anabel
Martin-Gonzalez.

A fast algorithm for a total variation based phase
demodulation model.

Numerical Methods for Partial Differential Equations, 36 (3),
617-636, 2020.

Carlos Brito-Loeza, Ricardo Legarda-Saenz, Arturo
Espinosa-Romero, Anabel Martin-Gonzalez.

A Mean Curvature Regularized Based Model for
Demodulating Phase Maps from Fringe Patterns.

Journal Communications in Computational Physics, 24 (1), 27-43,
2018.

Legarda-Saenz, A Téllez Quifiones, C Brito-Loeza, A
Espinosa-Romero.

Variational phase recovering without phase unwrapping in
phase-shifting interferometry.

International Journal of Computer Mathematics, 96 (6), 1217-
1229.

Carlos Brito-Pacheco, Carlos Brito-Loeza.

Un modelo variacional nuevo para la clasificacion binaria en
el contexto de aprendizaje automatico supervisado

Ingenieria Revista Académica de la Facultad de Ingenieria Univer-
sidad Auténoma de Yucatan, 22(2) (2018)

Carlos Brito-Loeza, Arturo Espinosa-Romero.

Editor of the proceedings of the Second International
Symposium on Intelligent Computing Systems, ISICS
2018, Merida, Mexico, March 21-23, 2018, Proceedings
Springer,Communications in Computer and Information Science
(CCIS, volume 820)

Carlos Brito-Loeza, Ricardo Legarda-Saenz, Arturo
Espinosa-Romero and Anabel Martin-Gonzalez.

A Mean Curvature Regularized Based Model for

Demodulating Phase Maps from Fringe Patterns.
Commun. Comput. Phys., 24 (2018), pp. 27-43.

J.L. Medina-Catzin, Anabel Martin-Gonzalez, Carlos Brito-Loeza
and Victor Uc-Cetina.

Body Gestures Recognition System to Control a Service
Robot.

l.J. Information Technology and Computer Science, 2017, 9, 69-76
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> NMPDE, 2016.
Articulo Indexado.

> CMMM, 2015.
Articulo Indexado.

> CSA, 2015.
Articulo Indexado.

> OLE, 2014.
Articulo Indexado.

> AO, 2014.
Articulo Indexado.

> AAM, 2014.
Articulo Indexado.

> GIC, 2014.
Articulo Indexado.

> CMPB, 2013.
Articulo Indexado.

> |JCM, 2013.
Articulo Indexado.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Brito-Loeza, Carlos and Chen, Ke and Uc-Cetina, Victor.

Image denoising using the Gaussian curvature of the image
surface.

Numerical Methods for Partial Differential Equations 32 (3), 1066—
1089, 2016.

Victor Uc-Cetina, Carlos Brito-Loeza, Hugo Ruiz-Pifa.

Chagas Parasites Detection in Blood Images using Adaboost.
Computational and Mathematical Methods in Medicine, Article ID
139681, Volume 2015.

César Cobos-May, Victor Uc-Cetina, Carlos Brito-Loeza and
Anabel Martin-Gonzalez.

A convex set based algorithm to automatically generate
Haar-like features.

Computer Science and Applications, Volume 2(2), 64-70, 2015.

Ricardo Legarda-Saenz, Carlos Brito-Loeza, Mariano Rivera,
Arturo Espinosa-Romero.

Variational method for integrating radial gradient field.
Optics and Lasers in Engineering 33, 53-57, 2014.

R Legarda-Saenz, C Brito-Loeza, A Espinosa-Romero.

Total variation regularization cost function for demodulating
phase discontinuities.

Applied optics 53 (11), 2297-2301, 2014.

Victor Uc-Cetina, Carlos Brito-Loeza, Hugo Ruiz-Pina.

Chagas Parasites Detection through Gaussian Discriminant
Analysis.

Abstraction and Application Magazine, Vol. 8, 2014.

Mazlinda Ibrahim, Ke Chen and Carlos Brito-Loeza.

A novel variational model for image registration using
Gaussian curvature.

Geometry, Imaging and Computing, Volume 1(4), 417-446, 2014.

R Soberanis-Mukul, V Uc-Cetina, C Brito-Loeza, H Ruiz-Pina.
An automatic algorithm for the detection of Trypanosoma
cruzi parasites in blood sample images.

Computer methods and programs in biomedicine 112 (3), 633-639,
2013.

Brito-Loeza, Carlos and Ke Chen.

Fast iterative algorithms for solving the minimization of
curvature-related functionals in surface fairing.

International Journal of Computer Mathematics special issue of:
Variational Image Processing Models and Applications, 90(1),
2013.
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> IJCM, 2013.

Articulo Indexado.

> SIAM, 2011.

Articulo Indexado.

> [JMM, 2010.

Articulo Indexado.

> SIAM, 2010.

Articulo Indexado.

> |[EEE, 2010.

Articulo Indexado.

>JCM, 2008.

Articulo Indexado.

LIBROS

> CCIS 1569.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Chumchob Noppadol, Ke Chen and Brito-Loeza, Carlos.

A new variational model for removal of combined additive
and multiplicative noise and a fast algorithm for its numerical
approximation.

International Journal of Computer Mathematics special issue of:
Variational Image Processing Models and Applications, 90(1),
2013.

Chumchob Noppadol, Ke Chen and Brito-Loeza, Carlos.

A Fourth Order variational Image Registration Model and Its
Fast Multigrid Algorithm.

SIAM Multiscale Modeling and Simulation , Vol. 9, No. 1, 2011, pp.
89-128.

Brito-Loeza, Carlos and Ke Chen.

Fast Numerical Algorithms for the Euler’s Elastica Inpainting
Model.

International Journal of Modern Mathematics, Vol. 5, No. 2, 2010,
pp. 157-182.

Brito-Loeza, Carlos and Ke Chen.

Multigrid Algorithm for High-Order Denoising.

SIAM Journal on Imaging Sciences, Vol. 3, No. 3, 2010, pp. 363-
389.

Brito-Loeza, Carlos and Ke Chen.

On High Order Denoising Models and Fast Algorithms for
Vector-valued Images.

Image Processing, IEEE Transactions on Vol. 19, No. 6, 2010, pp.
1518-1527.

Brito-Loeza, Carlos y Ke Chen.

Multigrid Method for a Modified Curvature Driven Diffusion
Model for Image Inpainting.

Journal of Computational Mathematics, Vol. 26, No. 6, 2008, pp.
856-875.

Carlos Brito-Loeza, Anabel Martin-Gonzalez, Victor
Castaneda-Zeman, and Asad Safi (Eds.).

Intelligent Computing Systems, 4th International Symposium,
ISICS, 2022, Santiago, Chile, March 23-25, 2022 Proceedings.
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> CCIS 1187.

> GCIS 820.

PONENCIAS EN
EVENTOS ACADEMICOS
ESPECIALIZADOS

> Berlin, 2022.

> Liverpool, 2019.

> Guanajuato, 2018.

> Nanchang, 2018.

> Albuquerque, 2016.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Carlos Brito-Loeza, Arturo Espinosa-Romero, Anabel
Martin-Gonzalez, and Asad Safi (Eds.).

Intelligent Computing Systems, Third International
Symposium, ISICS 2020, Sharjah, United Arab Emirates,
March 18-19, 2020, Proceedings.

Carlos Brito-Loeza and Arturo Espinosa-Romero (Eds.).
Intelligent Computing Systems, Second International
Symposium, ISICS 2018, Merida, Mexico, March 21-23, 2018,
Proceedings.

A Variational Model for Binary Classification in the Supervised
Learning Context.
SIAM Conference on Imaging Science, Berlin, Alemania.

A Variational Model for Binary Classification in the Supervised
Learning Context.

The Fourth International Workshop on Image Processing
Techniques and Applications, 22-23 July 2019, CMIT,
University of Liverpool, UK

Una vision diferente de los procesos de segmentacion y registro
de imagenes médicas.

XLI Congreso Nacional de Ingenieria Biomédica CNIB2018 18
al 20 de octubre del 2018 Le6n, Guanajuato, México.

Serie de platicas sobre: Mathematical modeling and solution of
different imaging and supervised learning problems, using
variational techniques.

Nanchang University, China.

A Gaussian Curvature Based Denoising Model for Non-Gaussian
Noise.

SIAM Conference on Imaging Science, May 23-26,
Albuquerque, New Mexico, 2016.
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> Albuquerque, 2016.

> Hong Kong, 2014.

> Filadelfia, 2012.

> Strathclyde, 2011.

> Liverpool, 2011.

> Chicago, 2010.

> Strathclyde, 2009.

PARTICIPACION TECNICA
EN PROYECTOS DE
INVESTIGACION

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Fringe Analysis Using Curvature Models.
SIAM Conference on Imaging Science, May 23-26,
Albuquerque, New Mexico, 2016.

Image Denoising Using the Gaussian Curvature of the Image
Surface.

SIAM Conference on Imaging Science, May 12-14, Hong
Kong, 2014.

High order models and fast algorithms for fairing variational
implicit surfaces.

SIAM Conference on Imaging Science, May 20-22,
Philadelphia, Pennsylvania, USA.

On numerical algorithms for level set and curvature based models
for surface fairing.

24th. Biennial Conference on Numerical Analysis, University
of Strathclyde.

On high order variational models for blind image deblurring.
International Workshop on Image Processing Techniques
and Applications, 22-23 June, CMIT, Liverpool, UK.

High-Order Vector-Valued Models for Image Restoration.
SIAM Conference on Imaging Science, April 12th - 14th,
Chicago, lllinois, USA.

Multigrid Algorithms for High Order Variational Models with
Applications to Digital Image Denoising and Inpainting.

23rd. Biennial Conference on Numerical Analysis, University
of Strathclyde.
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o SISTPROY-PROMEP
FMAT-2010-0012
Concluido

o CONACYT, 2013

Concluido

o PRODEP, 2013-2016

o CONACYT, 2014

Concluido

o CONACYT, 2014-2016

CONFERENCIAS
IMPARTIDAS

> C.I.R., 2019.

> GIMAT, 2019.

> Unimodelo, 2019.

> H.R.A.E., 2019.

> C.N.1.B., 2018.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Modelo y Algoritmo Computacional para la Deconvolucién a
Ciegas de Imagenes Digitales.

Julio 2010 - 2012.Colaboradores: Dr. Arturo Espinosa Romero y
Dr. Jorge Carlos Lugo Jiménez. Tesista: Juan Antonio Rios
Bricefio

El proyecto recibio financiamiento de PROMEP como Apoyo a la
incorporacion de Nuevos Profesores de Tiempo Completo, Clave:
PROMEP103.5/10/4437.

Responsable técnico del proyecto Sistema de Transporte
Inteligente Prototipo de un Sistema en Tiempo Real de
Informacion para Pasajeros, Programa de Estimulos a la
Innovacion.

Sistema automatico de bajo costo para la captura y analisis
de imagenes aéreas., PRODEP 2013, Cuerpo Académico de
Modelado y Simulacién de Sistemas Fisicos.

Desarrollo del Sistemas Embebido del proyecto KIT para la
medicion de signos biométricos con aplicacion en el fitness
y la vida diaria, Programa de Estimulos a la Innovacion

A system to identify and predict Chagas disease outbreaks in
the State of Yucatan Proyecto multidisciplinario entre dos
cuerpos académicos de la Facultad de Matematicas de la UADY y
el Centro de Investigacion Regional Dr. Hideyo Noguchi

Descubriendo modelos dinamicos con inteligencia artificial,
Simposio de Neurociencias, Conciencia e Inteligencia Artificial,
C.l1.R. Biomédicas, Noviembre 2019.

El problema de clasificacion supervisada desde el punto de
vista de calculo variacional), Seminario de Matematicas Apli-
cadas y Computacion CIMAT-UADY, Abril 2019.

Vision por computadora, Ingenieria e Innovacion WEEKS Uni-
modelo, 2019.

Registro de imagenes de resonancia magnética cerebral, En-
cuentro cientifico de analisis de imagenes médicas, H.R.A.E.,
Agosto 2019.

Una vision diferentes de los procesos de segmentacion y reg-

istro de imagenes médicas, 41 congreso nacional de ingenieria
biomédica, Octubre 2018.
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> Heuristic, 2016.

> FMAT, 2014.

> FMAT, 2013.

> FMAT, 2012.

> UTR del Sur, 2011.

> UADY, 2011.

> C.E.C.T., 2010.

> COBAY 2010.

> FMAT, 2010.

MEMORIAS DE
CONGRESO

> CONIEEM, 2016.
Articulo investigacion.

> CONIEEM, 2016.
Articulo investigacion.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Una vision presente y futura de los robots voladores (drones),
Heuristic, Octubre 2016.

Métodos variacionales en sistemas inteligentes.
Seminario de Posgrado en Computacion, Facultad de Matemati-
cas, Noviembre 2014.

Segmentacion de imagenes y denoising.
Seminario de Posgrado en Computacién, Facultad de Matemati-
cas, Diciembre 2013.

Procesamiento de graficas por computadora a través de
métodos variacionales.

Seminario de Posgrado en Computacion, Facultad de Matemati-
cas, Agosto 2012.

Robética.
Universidad Tecnoldgica Regional del Sur, Octubre 2011.

Roboética Educativa y Demostracion de Prototipos.
3a. Feria Cientifica, Preparatoria Dos, UADY, Abril 2011.

Robética.
Colegio de Estudios Cientificos y Tecnoldgicos del Estado de
Campeche, Diciembre 2010.

Robdtica.
XVIlI Semana Nacional de Ciencia y Tecnologia, COBAY Plantel
Hunucmad, Octubre 2010.

Retos en la modelacion y solucion numérica de modelos
variacionales aplicados al procesamiento de imagenes.
Modelacion Matematica, Facultad de Matematicas, Junio 2010.

Mildred Gonzalez Hau, Geenkel Coss Lara, Carlos Brito Loeza,
Arturo Espinosa Romero.

Disefo de un filtro digital para la extraccion del pulso
cardiaco en mediciones fotopletismograficas.

XVI Congreso Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electronica del
Mayab, Abril 2016, ISSN 1665-0271.

Geenkel Coss Lara, Mildred Gonzalez Hau, Carlos Brito Loeza y
Anabel Martin Gonzalez.

Avances en el diseio de un algoritmo para la clasificacion
ent tiempo real de actividades fisicas usando un sistema
embebido.

XVI Congreso Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del
Mayab, Abril 2016, ISSN 1665-0271.
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> AA, 2015.
Articulo investigacion.

> AA, 2014.
Articulo Divulgacién.

> CONIEEM, 2012.
Articulo investigacion.

> CONIEEM, 2012.
Articulo Divulgacion.

> CONIEEM, 2012.
Articulo Divulgacién.

MIEMBRO DE CUERPOS
COLEGIADOS

> Society for Industrial and
Applied Mathematics.

> AMS.

> Cuerpo Académico

PROMEP.

> RCEA.

> SNI.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos

Edgar Hernandez Garcia, Anabel Martin Gonzalez, Carlos Brito
Loeza.

Introduccion a técnicas de reconocimiento de iris.
Abstraction and Application, 12(01) 1-17, 2015.

Carlos Brito Loeza, Victor Uc-Cetina, Anabel Martin Gonzalez.
Introduccion a los Metodos Variacionales en Procesamiento
de Imagenes: Filtros de Ruido.

Abstraction and Application, 10(02) 19-34, 2014.

Francisco de Jesus Coral Sabido, Carlos Brito Loeza y Victor Uc
Cetina.

Seguimiento de Rutas utilizando aprendizaje por refuerzo en
espacios de estado y accion continuos.

Xl Congreso Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electronica del
Mayab, Abril 2012, ISSN 1665-0271.

Tomas Santiago Nunez, Carlos Villanueva Ojeda, Johan Estrada
Lépez y Carlos Brito Loeza.

Uso de arreglos analdgicos programables (FPAA) para el
diseio y prototipado rapido de instrumentacion.

Xl Congreso Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del
Mayab, Abril 2012, ISSN 1665-0271.

Brito Loeza, Carlos, Arturo Espinosa Romero y David Morales
Aldana.

El robot Delta, una plataforma haptica robusta; analisis
cinematico.

Xl Congreso Nacional de Ingenieria Eléctrica y Electrénica del
Mayab, Abril 2012, ISSN 1665-0271.

Miembro del grupo de actividades de Imaging Science.

American Mathematical Society.

Miembro del Cuerpo Académico, nivel Consolidado, de Mode-
lado y Simulacién Computacional de Sistemas Inteligentes, clave
UADY-CA-101.

Miembro del Registro CONACYT de Evaluadores Acreditados
(RCEA) en el Area 1. Fisica, Matematicas y Ciencias de la Tierra.,
con el registro nimero RCEA-01-23107-2012

Miembro del Sistema Nacional de Investigadores distincién Inves-
tigador Nacional Nivel 1.
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COORDINACION DE
PROGRAMAS DE
DOCENCIA Y/O
INVESTIGACION

> Septiembre 2011 - 2015 Coordinacion de la Licenciatura en Ingenieria en Computacién del
1 de Septiembre de 2011 al 31 de Enero de 2015.

Curriculum Vitae Brito-Loeza, Carlos Page 12



